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(10) ausgebildet ist. zur SchaSung einer eigenstSndigen Abschaltbox (27), die an jeder beliebigen Stelle bzw. Position der Roboter- 
anlage eingesetzt werden kann. und welche durch ein moglichst rasches und leichtes Ansprechen gekennzeichnet ist, ist vorgesehen, 
dass das GehSuse (33) aus zwei Tdlen (30, 31) besteht, und dass das Kupplungsmittel (34) zur punktuellen Anlage am Gehause (33) 
aus gebildet ist. Das Gehause (33) ist vorteilhafterweise zwischen dem Biennerkdrper (28) und dem Schlauchpaket (23) angeordnet 
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Abschaltbox ftir eine Roboteranlage 

Die Erfindung betrifft eine Abschaltbox fur eine Roboteranlage, 
mit einem in einem GehSuse fedemd gelagerten Kuppliingsmittel, 
welches zum Anschluss an ein Schlauchpaket und einen durch einen* 
Brennerkorper und allenfalls einen Brennergriff gebildeten 
SchweiJSbrenner ausgebildet ist. 

Aus dem Stand der Technik sind Kollisionsschutzerkennungen bzw. 
Abschaltboxen bekannt, die jedoch direkt im Roboter, also in 
einem Roboterarm, eingebaut sind. An diese im Roboter in- 
tegrierten Abschaltboxen werden die Komponenten befestigt, Nach- 
teilig ist hierbei, dass diese integrierten Abschaltboxen das 
gesamte Gewicht der befestigten Komponenten aufnehmen miissen und 
somit sehr steif ausgelegt werden miissen, wodurch das Abschalt- 
verhalten beeintrSchtigt wird. 

Aus der US 4 540 869 A ist ein Schweifibrenner zur Verwendung in 
einem Schweifiroboter mit einom Kollisionsschutz bekannt, der ein 
fedemd gelagertes Kupplungsmittel aufweist, welches zum An- 
schluss an ein Schlauchpaket \md einen SchweiSbrenner ausge- 
bildet ist. Nachteilig dabei ist die relativ komplizierte 
Konstruktion, die auch dazu dient, radiale Bewegungen des 
SchweiSbrenners zuzulassen. 

Die JP 7-178546 A zeigt ebenfalls einen SchweiSbrenner mit einem 
Kollisionsschutz, wobei der Anschluss des Schlauchpaketes nicht 
dargestellt ist. Sollte das Schlauchpaket am Kupplungsmittel 
befestigt werden, muss die Abschaltbox ein sehr hohes Gewicht 
der daran befestigten Komponenten aufnehmen, wodurch das Ab- 
schaltverhalten beeintrachtigt wird. 

Die GB 1 224 180 A zeigt eine Vorrichtung zum Steuern der Bewe- 
gung eines Werkzeugs, beispielsweise eines SchweiiSbrenners , bei 
der zum Aufnehmen der Bewegungsbahn des Werkzeugs ein Sucher 
montiert werden kann. An einem mit dem Sucher verbundenen Robo- 
terarm sind Elemente angeordnet, welche eine Kollision des 
Suchers mit dem Werksttick erkennen und dadurch die Motoren der 
Robotersteuerung entsprechend ansteuem, Durch den Einbau der 
Mittel zur Erkennung einer Kollision im Roboterarm wird eben- 
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falls das Abschaltverhalten nachteilig beeinflusst. 

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht daher in der 
Schaf fling einer ei gens tandi gen Abschaltbox, die an jeder belie- 
bigen Stelle bzw. Position der Roboteranlage f lexibel eingesetzt 
werden kann. Weiters soli die Abschaltbox mSglichst einfach auf- 
gebaut sein wad dixrch ein mOglichst rasches und leichtes Anspre- 
Chen gekennzeichnet sein. 

Die erfindxmgsgemaSen Aufgaben werden dadurch gel6st^ dass das 
GehSuse aus zwei Teilen besteht und das Kupplungsmittel znr 
punktuellen Anlage am Gehause ausgebildet ist. Vorteilhaft ist 
hierbei, dass dadurch die Abschaltbox direkt im Schweifibrenner, 
also zwischen den einzelnen Komponenten des SchweiSbrenners , 
angeordnet werden kann. Damit wird erreicht, dass die Abschalt- 
box moglichst nahe im gefahrdeten Bereich positioniert ist xind 
somit bereits leichte Kollisionen erkannt werden kdnnen, Ein 
weiterer Vorteil liegt auch darin, dass mit der Abschaltbox das 
Schlauchpaket bzw, der Brennergrif f verbunden werden kann, wo- 
durch dieser das Gewicht der Komponenten aufnimmt, so dass das 
fedemd gelagerte Kupplungsmittel der Abschaltbox nur mehr auf 
das Gewicht des BrennerkOrpers ausgelegt werden muss. Die punk- 
tuelle Anlage des Kupplungsmittels am GehSuse sichert ein 
rasches Ansprechverhalten der Abschaltbox, da beim Auftreten 
einer Kollision durch die 5f fnung einer punktuellen Lagerung die 
Kollision sofort erkannt wird und durch entsprechendes Anordnen 
von Kontakt element en bzw. Schalt element en eine entsprechende 
Steuenang der Roboteranlage erfolgen kann. Somit wird ein sehr 
gutes Ansprechverhalten erreicht. 

Weitere vorteilhafte Ausgestalttmgen sind in den Ansprttchen 2 
bis 13 beschrieben. Die sich daraus ergebenden Vorteile kOnnen 
aus der Beschreibting entnommen werden. 

Die vorliegende Erfindung wird anhand der beigefiigten- Zeich- 
nungen, welche ein Ausfiihrungsbeispiel der Abschaltbox zeigt, 
naher eriautert. 



Darin zeigen: 
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Fig. 1 eine schematische Darstelliing einer SchweiiSmas chine bzw- 
eines Schweifigerates ; 



Fig. 2 eine schematische Darstellimg einer Anordnimg der Ab- 
schaltbox am SchweilSbrenner zwischen Brennerkorper und Schlauch- 
paket; 

Fig. 3 eine weitere Darstellxmg einer Anordnung der Abschaltbox 
am SchweilSbrenner zwischen BrennerkSrper vind Brennergrif f ; 

Fig. 4 eine Frontansicht auf die Abschaltbox ohne angeschlossene 
Komponenten; 

Fig. 5 eine Schnittdarstellimg durch die Abschaltbox gemSlS den 
Linien V-V in Fig. 4; 

Fig. 6 eine Schnittdarstellimg durch die Abschaltbox gemafi den 
Linien VI -VI in Fig. 4; 

Fig. 7 eine Schnittdarstellimg dnrch die Abschaltbox gemSS den 
liinien VII-VII in Fig. 4. 

In Fig. 1 ist ein Schweifigerat 1 bzw. eine SchweiSanlage fOr 
verschiedenste Prozesse bzw. Verfahren, wie z.B. MIG/MAG- 
SchweiSen bzw. WIG/TIG-SchweilSen oder Elektroden-SchweiSverf ah- 
ren, Doppeldraht/ Tandem- SchweiEverfahr en, Plasma- oder Latver- 
fahren usw. , gezeigt. Selbstverstandlich ist es moglich, dass 
die erfindirngsgemaSe LSsimg bei einer Stromquelle bzw. einer 
Schweifistromquelle eingesetzt werden kann. 

Das SchweiSgerat 1 umfasst eine Stromquelle 2 mit einem Leis- 
tungsteil 3, einer Steuervorrichtimg 4 xmd einem dem Leistungs- 
teil 3 bzw. der Steuervorrichtung 4 zugeordneten Umschaltglied 
5. Das Umschaltglied 5 bzw. die Steuervorrichtung 4 ist mit 
einem Steuerventil 6 verbimden, welches in einer Versorgimgslei- 
tvmg 7 ftir ein Gas 8, insbesondere ein Schutzgas, wie beispiels- 
weise CO2/ Helium oder Argon imd dgl , , zwischen einem Gasspeicher 
9 und einem SchweilSbrenner 10 bzw. einem Brenner angeordnet 
ist. 
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Zudem kann uber die Steuervorrichtimg 4 noch ein Drahtvorschiib- 
gerat 11, welches ftir das MIG/MAG-Schweifien ublich ist, ange- 
steuert werden, wobei ilber eine Versorgiingsleitiing 12 ein 
Zusatzwerkstof f bzw, ein Schweifidraht 13 von einer Vorratstrom- 
mel 14 in den Bereich des Brenners 10 zugeftihrt wird. Selbstver-- 
standlich ist es maglich, dass das Drahtvorschaibgerat 11, wie es 
aus dem Stand der Technik bekannt ist, im SchweilSgerat 1, ins- 
besondere im Grimdgehause, integriert ist xind nicht, wie in Fig. 
1 dargestellt, als Zusatzgerat ausgebildet ist. 

Es ist auch moglich, dass das Drahtvorschiibgerat 11 den SchweiS- 
draht 13 bzw. den Zusatzwerkstof f auSerhalb des SchweiiSbrenners 
10 an die Prozesss telle zufiihrt, wobei hierzu im SchweiEbrenner 
10 bevorzugt eine nicht abschmelzende Elektrode angeordnet ist, 
wie dies beim WIG/TIG-Schweifien ublich ist. 

Der Strom zma, Aufbauen eines Lichtbogens 15, insbesondere eines 
Arbeitslichtbogens, zwischen dem SchweiiSdraht 13 xind einem Werk- 
sttick 16 wird tiber eine Schwei&leitung 17 vom Leistungsteil 3 
der Stromquelle 2 dem SchweiSbrenner 10 zugefiihr t , wobei das zu 
verschweiEende Werkstuck 16, welches aus mehreren Teilen ge- 
bildet ist, tiber eine weitere Schweifileitiing 18 ebenfalls mit 
dem SchweiSgerat 1, insbesondere mit der Stromquelle 2, ver- 
bunden ist und somit tiber den Lichtbogen 15 bzw. den gebildeten 
Plasmastrahl ftir einen Prozess ein Stromkreis aufgebaut werden 
kann. 

Zum Ktihlen des SchweiiSbrenners 10 kann tiber einen Ktihlkreislauf 
19 der Brenner 10 unter Zwischenschaltung eines StrdmungswSch- 
ters 20 mit einem Fltlssigkeitsbehalter, insbesondere einem 
Wasserbehaiter 21, verbunden werden, wodurch bei der Inbetrieb- 
nahme des SchweiiSbrenners 10 der Ktihlkreislauf 19, insbesondere 
eine ftir die im Wasserbehaiter 21 angeordnete Flussigkeit 
verwendete Fltissigkeitspumpe, gestartet wird \ind somit eine Kiih- 
lung des SchweiSbrenners 10 bewirkt werden kann. 

Das SchweiEgerat 1 weist welters eine Ein- imd/oder Ausgabevor- 
richtung 22 auf , tiber die die unterschiedlichsten SchweiSparame- 
ter, Betriebsarten oder SchweilSprogramme des Schweifigerates 1 
eingestellt bzw. aufgerufen werden kOimen. Dabei werden die tiber 
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die Ein- "und/oder Ausgabevorrichtung 22 einges tell ten Schweigpa- 
rameter, Betriebsarten oder SchweiSprogramme an die Steuervor- 
richtxang 4 weitergeleitet xind von dieser werden anschlieSend die 
einzelnen Komponenten der SchweiiSanlage bzw. des Scbweifigerates 
1 angesteuert. 

Welters ist in dem darges tell ten AusftihrTingsbei spiel der 
SchweilSbrenner 10 tiber ein Schlauchpaket 23 mit dem SchweiSgerSt 
1 bzw. der SchweiiSanlage verbtmden. In dem Schlauchpaket 23 sind 
die einzelnen Leitiingen vom SchweiSgerat 1 zum SchweiSbrenner 10 
angeordnet. Das Schlauchpaket 23 wird liber eine Kupplungsvor- 
richtixng 24 bzw, Zentralanschluss mit dem SchweiSbrenner 10 ver- 
bunden, wogegen die einzelnen Leitungen im Schlauchpaket 23 mit 
den einzelnen Kontakten des Schweifigerates 1 uber Anschluss - 
buchsen bzw, Steckverbindungen verbunden sind. Damit eine ent- 
sprechende Zugentlastung des Schlauchpaketes 23 gewahrleistet 
ist^ ist das Schlauchpaket 23 tiber eine Zugentlastungsvorrich- 
tung 25 mit einem GehSuse 26, insbesondere mit dCTti GrundgehSuse 
des Schweifigerates 1, verbunden. SelbstverstSndlich ist es 
mOglich, dass die Kupplxmgsvorrichtxxng 24 auch fOr die Ver- 
bindung am SchweiEgerat 1 eingesetzt werden kann. 

Grundsatzlich ist zu erwahnen, dass fur die tinterschiedlichen 
SchweiSverfahren bzw. Schweifigerate 1, wie beispielsweise WIG- 
Gerate oder MIG/MAG-Gerate oder PlasmagerSte nicht alle zuvor 
benannten Komponenten verwendet bzw. eingesetzt werden mtissen. 

In den Fig. 2 und 3 ist ein Anwendxingsbei spiel einer Abschaltbox 
27 ftir eine Roboteranlage, insbesondere eine SchweiSanlage, 
dargestellt. Dabei wird die Abschaltbox 27 direkt am SchweiS- 
breimer 10 angeordnet, wobei in Fig. 2 diese zwischen einem 
Brennerkarper 28 und einem Schlauchpaket 23 und in Fig. 3 zwi- 
schen dem BrennerkSrper 28 tind einem Brennergriff 29, beispiels- 
weise mit integriertem Drahtvorschub, an dem das Schlauchpaket 
23 angeschlossen ist, angeordnet ist. Der. SchweiSbrenner 10 mit 
der integrierten Abschaltbox 27 wird uber ein Bef estig\jngsmittel 
30 an einer Roboteranlage (nicht dargestellt) befestigt. 

Die Anwendung der Abschaltbox 27 direkt am SchweilSbrenner 10 hat 
den Vorteil, dass die Abschaltbox 27 weniger Gewicht aufnehmen 
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muss und somit ein besseres Abschaltverhalten bei einer Kollisi- 
on erzielt wird. Welters wird durch die eigenstandige Abschalt- 
box 27 erreicht, dass eine optimale Anpassxmg bei der Anordnving 
der J^schaltbox 27 vorgenommen werden kaim, da diese an den un- 
terschiedlichsten Stellen an der Roboteranlage eingesetzt werden 
kann. Es ist auch mdglich, die Abschaltbox 27 derart einzu- 
setzen, dass keine SchweiSkomponenten angeschlossen werden, son- 
dem diese beispielsweise zwischen dem Roboterarm imd dem 
Befestigtingsmittel 30 fiir den SchweiSbrenner 10 eingesetzt wird. 

In den welteren Fig. 4 bis 7 ist die Abschaltbox 27 Im Detail 
schematisch dargestellt, wobei in einem aus zwei Tell en 31, 32 
bestehenden GehSuse 33 ein Kupplungsmittel 34 fedemd gelagert 
ist. Das Kupplxjngsmittel 34 ist ziom Anschluss des SchweiS- 
brenners 10, insbesondere deren Koraponenten, und des Schlauchpa- 
ketes 23 ausgebildet, wobei dabei ein handelstiblicher 
Zentralanschluss bzw. Kupplungsvorrichtung aus der SchweiS- 
technik fOr die Verbindung des Schlauchpaketes 23 mit dem 
SchweiSbrenner 10 am Kupplungsmittel 34 realisiert ist. Die 
Funktion der Abschaltbox 27 liegt darin, dass eine Kollisionser- 
kennung durchgeffihrt wird, wobei die Abschaltbox 27 als konpakte 
Baueinheit vmd somit als eine eigenstandige Koirtponente ausge- 
bildet ist und je nach Einsatzgebiet entsprechend -angeordnet 
werden kann. 

Die Abschaltbox 27 ist derart aufgebaut, dass in dem aus zwei 
Teilen 30, 31 bestehenden Gehause 33 das Kuppltingsmittel 34 fe- 
demd gelagert ist, wobei das Kupplungsmittel 34 dxirch eine Gff- 
nting 35 aus dem GehSuse 33 herausragt, wogegen das weitere Ende 
des Kupplungsmittels 34 im Inneren des GehSuses 33 enden kann. 
Auf das hinausragende Ende des Kupplungsmittels 34 kann der 
Brennerkorper 28 befestigt werden. Im Inneren des GehSuses 33 
wird ein Hohlraum 36 gebildet. Bevorzugt ist das Kupplungsmittel 
34 gegenuber dem GehSuse 33 isoliert, wodurch Ober das Kupp- 
lungsmittel 34 elektrische Energie, insbesondere der Schweifi- 
strom, iibertragen werden kann. Hierzu ist in dem dargestellten 
Aus ftihrungsbei spiel ein Isolierring 37 angeordnet. Im Kupplungs- 
mittel 34 kannen Kanaie 38 angeordnet sein, wodurch die zuge- 
fOhrten Medien, wie beispielsweise Ktihlf lussigkeit, Schutzgas 
usw., von einer Seite des Kupplxmgsmittels 34 auf die andere 
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Seite tibertragen warden kann und somit die Fianktion des SchweiS- 
brenners 10 gew^hrleistet ist. Weiters weist das Kupplxingsmittel 
34 eine Abstutzf lache 39 zur punktuellen AQlage am Gehause 33 
auf, die in dem gezeigten Ausfiihrungsbeispiel durch einen AuEen- 
ring 40 mit L-formigem Querschnitt gebildet ist, der am Isolier- 
ring 37 befestigt ist. Dieser Aufienring 40 mit L-f5rmigem 
Querschnitt kann dabei lamlaufend ausgeftllirt sein oder audi nur 
einige Abschnitte ausbilden. Damit wird einerseits erreicht, 
dass das Kupplungsmittel 34 gegen das Her aus ruts chen aus dem Ge- 
hause 33 gesichert ist xind andererseits eine punktuelle Auflage 
im Gehause 33 ausgebildet werden kann. Es ist namlich wesent- 
lich, dass das Kupplungsmittel 34 nur pxmktuell am Gehause 33 
anliegt, so dass bei einer Kollision ein Abheben eines Piinktes 
vom Gehause 33 zustande kommt. Selbstverstandlich ist es 
mSglich, dass der Aufienring 40 auch vom Kupplvmgsmittel 34 ge- 
bildet wird. 

Um eine pxanktuelle Auflage bzw. Anlage am Gehause 33 zu errei- 
chen, sind am AulSenring 40 VorsprOnge 41 angeordnet, so dass 
eine pxmktuelle Auflage am Gehause 33 geschaffen wird. Dabei ist 
es auch maglich, anstelle der Vorsprtinge 41 andere Distanz- 
elemente, wie beispielsweise Kugeln, zur Bildung einer punktu- 
ellen Auflage zwischen der Abstutzf lache 39 und dem Gehause 33 
anzuordnen. Bevorzugt werden hierbei .drei oder fiinf Vorsprtinge 
41 angeordnet. Die Befestigung des Kupplirngsmittels 34 erfolgt 
mit einer Schraubverbindung 42 durch den Aufienring 40 bzw. die 
Abstatzf lache 39, wobei hierzu zwischen einem Schraubenkopf 43 
und dem AuSenring 40 bzw. der Abstutzf lache 39 ein Federelement 
44 angeordnet ist. Somit wird das gesamte Kupplungsmittel 34 fe- 
demd gelagert, so dass bei einer Kollision der angeschlossenen 
Telle, insbesondere des Breimerkdrpers 28, mit einem festen 
Gegenstand das Kupplumgsmittel 34 entsprechend verschoben wird. 
Damit dies erkazmt wird, sind mit den Vorsprungen 41 bzw. der 
Abstatzfiache 39 Kontaktelemente bzw. Schaltelemente (nicht 
dargestellt) verbunden, so dass durch Abheben eines einzigen 
Vorspriinges 41 vom Gehause 33 das Kontakt element aktviert bzw. 
deaktiviert wird und somit ein Signal vom Kontakt element bzw. 
Schaltelement an eine angeschlossene Steuervorrichtiing 4 oder 
den Roboter weitergeleitet wird. 
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Waiters ist auf der gegentiberliegenden Seite des Austritts des 
Kupplungsmittels 34 ebenfalls eine Offnung 45 im GehSuse 33 
angeordnet, so dass die tiber das Schlauchpaket 23 zugeftihrten 
Leitungen in das GehSuse 33 an das Kupplungsmittel 34 geftihrt 
warden kOnnen. Bevorzugt wird hierbei noch ein Fortsatz bzw. ein 
Gewinde 46 angeordnet, xm einen Aufienschlaucli des Schlauchpake- 
tes 23 mit dem GehSuse 33 zu verbinden. Dadurch wird erreicht, 
dass das Gewicht des Schlauchpaketes 23 nicht direkt auf das 
Kupplungsmittel 34 einwirkt, sondem auf das Gehause 33 der Ab- 
schaltbox 27 Obertragen wird, Somit kdnnen die Federelemente 44 
far die Lagerung des Kupplungsmittels 34 schwacher ausgelegt 
werden, so dass das Ansprechverhalten der Abschaltbox 27 wesent- 
lich verbessert wird. 



Grimdsatzlich kann also gesagt werden, dass die Abschaltbox 27 
dazu dient, dass eine Kollision des an der Abschaltbox 27 befes- 
tigten Brennerkorpers 28 mit einem Gegenstand erkannt wird. Dies 
erfolgt durch eine Verschiebung bzw. Bewegung des Kupplungs- 
mittels 34 im Inneren des GehSuses 33, wodurch ein Abheben eines 
Vorsprunges 41 stattfindet und dabei ein Signal abgegeben wird. 
Wesentlich ist dabei, dass das Kupplungsmittel 34 dabei derart 
im Gehause 33 gelagert wird, dass beim Eintritt einer Kollision 
eine definierte Verschiebung, insbesondere ein Abheben der puxik- 
tuellen Lagerungen im Gehause 33 der Abschaltbox 27, eintritt. 
Derm somit ist es mSglich, dass eine entsprechende Erkennung der 
Bewegung des Kupplungsmittels 34 durch einf aches Anordnen von 
Kontaktelementen bzw. Schalt element en durchgefuhrt werden kann 
und somit der Aufbau wesentlich vereinfacht wird. 
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Patentanspriiche : 

1. Abschaltbox fiir eine Roboteranlage, itiit einem in einem Ge- 
hause (33) fedemd gelagerten Kuppliingsmittel (34), welches zum 
Anschluss an ein Schlauchpaket (23) land einen durch einen 
BrennerkOrper (28) xrnd allenfalls einen Brennergriff (26) ge- 
bildeten SchweiEbrenner (10) ausgebildet ist, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das GehSuse (33) aus zwei Teilen (30, 31) 
besteht, und dass das Kuppl\mgsmittel (34) zur pxuiktuellen 
Anlage am Gehause (33) ausgebildet ist. 

2. Abschaltbox nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Gehause (33) zwischen dem BrennerkSrper (28) ijnd dem Schlauchpa- 
ket (23) angeordnet ist. 

3. Abschaltbox nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das 
Gehause (33) zwischen dem BrennerkSrper (28) und dem Brenner- 
griff (29), an dem das Schlauchpaket (23) angeschlossen ist, 
angeordnet ist. 

4. Abschaltbox nach einem der Ansprttche 1 bis 3, dadtirch gekenn- 
zeichnet, dass das Kupplungsmittel (34) gegentiber dem Gehause 
(33) isoliert ist. 

5. Abschaltbox nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 4, 
dadTorch gekennzeichnet, dass das Kupplxmgsmittel (34) durch eine 
Offnung (35) aus dem Gehause (33) herausragt, wogegen das weite- 
re Ende des Kupplungsmittels (34) im Inneren des Gehauses (33) 
^det. 

6. Abschaltbox nach einem oder mehreren der AnsprQche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass das Kupplxmgsmittel (34) eine Ab- 
sttltzfiache (39) z\ar Anlage am Gehause (33) aufweist. 

7. Abschaltbox nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Abstatzfiache (39) direkt am Kupplungsmittel (34) ausgebildet 
ist . 
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8. Abschaltbox nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Abstatzfiache (39) durch einen AulSenring (40) mit L-formigem 
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Querschnitt gebildet ist. 

9. Abschaltbox nach einem oder mehreren der Ansprtiche 6 bis 8, 
dadiarch gekemizeichnet, dass am Axifienring (40) bzw. an der Ab- 
sttitzfiache (39) mehrere Vorsprtinge (41) zur punktuellen Anlage 
am Gehause (33) angeordnet sind. 

10. Abschaltbox nach einem oder mehreren der Anspriiche 6 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet , dass die Befestigxing des Kupplxings- 
mittels (34) mit einer Schraubverbindung (42) diirch den Aufien- 
ring (40) bzw. die Absttitzfiache (39) erfolgt, wobei zwischen 
einem Schraubenkopf (43) und dem AuSenring (40) bzw. der Ab- 
stiitzfiache (39) ein Federelement (44) angeordnet ist. 

11. Abschaltbox nach Anspruch 9 oder 10, dadurch gekennzeichnet, 
dass mit den Vorspriingen (41) bzw. der Abstutzf lache (39) Kon- 
taktelemente bzw. Schaltelemente verbvmden sind, so dass durch 
Abheben eines einzigen Vorsprtinges (41) vom Gehause (33) das 
Kontakt element aktviert bzw. deaktiviert wird und ein Signal vom 
Kontakt element bzw. Schaltelement an eine angeschlossene Steuer- 
vorrichtung oder die Roboteranlage weitergeleitet wird. 

12. Abschaltbox nach einem oder mehreren der Anspriiche 5 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, dass auf der gegeniiberliegenden Seite 
der Offnung (35) des Gehauses (33) eine weitere Offnung (45) im 
Gehause (33) angeordnet ist. 

13. Abschaltbox nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, dass an einer Seite des Gehauses (33) 
ein Portsatz bzw. ein Gewinde (46) zur Verbindxmg mit einem 
AuSenschlauch des Schlauchpaketes (23) angeordnet ist. 
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